Dreirad- Elektroschlepper

TTE30

Zugkraft 3000 kg

Dreirad-Schlepper, Bediener an Bord, Heckantrieb. Sehr kompakt und wendig, ideal fur den LEAN-Warenverkehr.

StoRfester tragender Rundumrahmen, gestattet eine optimale
Drehmomentnutzung des Asynchronmotors.

Trommel-Betriebsbremse wirkt auf die 2 Hinterréader. Betatig-
ung Uber Handhebel wie bei Motorradern. Elektromagnetische
Feststellboremse. Werksseitig voreingestellte Elektrobremse.
Bei Loslassen des Gasgriffes, Betatigen der Bremse und
Fahrtrichtungsumkehr bremst der Schlepper automatisch.

Mechanische Lenkung mit Druckscheibe.

Ubersichtliches Armaturenbrett: Zundschlissel, Check-Con-
trol-System mit Fehlerdiagnose und Betriebsstundenzahl-
er-Funktion, Batterieentladeanzeige Fahrtrichtungswechsel
und Hupe.

1 Bediener an Bord. Optimierter Fahrerplatz fur ein Hochstm-
all an Komfort und Effizienz. Abgesenkter Fahrerraum fur ein
ermudungsfreies Ein- und Aussteigen. Bequeme und ergono-
mische Bedienkonsole. Drosselklappenbeschleunigung. Bedie-
nung im Sitzen auf langeren Strecken bzw. im Stehen fur

Beleuchtungsanlage: 1 Frontscheinwerfer, 2 Ruckscheinwerf-
er (Stand-/Bremsleuchte) Hupe. Blinklicht, Ruckfahrlicht und
Blaulicht auf Anfrage.

Digitale Bedienkonsole mit Akkuladezustandsanzeige, Fehler-
suche, Tachometer und Stundenzahler.

Elektrischer Asynchronmotor mit Encoder, Thermofthlern
und elektromagnetischer Negativ-Feststellbremse mit mecha-
nischem Ldsehebel.

Elektronische Wechselstromsteuerung mit Energiertickg-
ewinnung und Bremsverzdogerung. Zahlreiche Anhangekupp-
lungen erhéltlich. Annaherungstaster am Heck mit Kriech-
gang-Funktion fur ein leichtes Ankuppeln.

Akku DIN 43535B 24 V 360 Ah - Schnell von oben bzw. von
der Seite herausnehmbar.

Standardfarben: Chassis Dunkelgrau RAL 7021/Karosserie
Hellgrau RAL 7035 oder Signalgelb RAL 1003. Andere Farben
auf Anfrage.

effiziente Transporte vom Wareneingang bis in den Verteil- und
Produktionsbereich.

» Sensormatte und Sitz mit Sicherheitsschaltung “Bediener an
Bord”.

Leichte Zuganglichkeit aller Bauteile durch AC-Technologie und
modulare Bauweise fur eine schnelle, wirksame und kosteneffi-
ziente Wartung.
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Hersteller

Typzeichen des Herstellers

Antrieb

Bedienung

Tragfahigkeit

Zugkraft

Nennzugkraft am Haken

Radstand

Eigengewicht

Achslast mit Last vorn/hinten

Achslast ohne Last vorn/hinten

Berifung: Cushion (CU), Superelastik (SE), Luft (Pn) Polyurethan (PE)
Reifengrofe, vorn

Reifengrole, hinten

Raderm Anzhal vorn/hinten (X=angetrieben)
Spurweite, vorn

Spurweite, hinten

Hbhe Schutzdach (Kabine)

Sitzhohe

Standhohe

Kupplungshohe

Ladehohe (min/max)

Ladeflachenlange

Uberhanglange

Ladeflachenbreite

Gesamtlange

Gesamtbreite

Bodenfreieit Mitte Radstand

Wenderradius Vorne

Wenderradius Hinten

Wenderradius Innen

Gangbreit Wende 90°

Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last

Zugkraft am Haken mit Last

Zugkraft am Haken ohne Last

Max. Zugkraft am Haken mit/ohne Last
Steigfahigkeit mit/ohne Last

Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last

Betriebs- /Festellbremse (I=Hydraulisch E=Elektromagn. M=Mechanisch)
Typ Betriebsbremse vorn/hinten

Fahrmotor, Leistung S260 min
Servolenkung, Leistung S260 min

Batterie nach DIN 43531 /35 /36 A, B, C, nein
Batteriespannung

Batterienennkapazitat

Batteriegewicht

Energieverbrauch (EN 16796)

Steuerung

Schalldruckpegel nach DIN 12053, Fahrerohr
Anhangerkupplung, Typ DIN
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TTE30
elektrisch
sitzen / stehen
0,1
3
1000
1162
523
218 /485
178 /345
SE/Pn
15x4,5-8
15x4,5-8
1/2X

806
815
188
215-270- 325
500
400
255
630
1702
920
133
1575
1016
542
1500
7/12
1000
- /3000
diagram sehen
diagram sehen
I/E
-/ trommel
2
43535B
24
320 - 360
280 - 307
1,08
inverter AC
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GRAFIK 1:

i[%] = NEIGUNG

Mir [ton] = ANHANGELAST

F [N] = ZUGKRAFT

DURCHGEHENDE KURVE: START U. STOPP ERLAUBT

GRAFIK 2:
VO [Km/h] = GESCHWINDIGKEIT
F [N] = ZUGKRAFT

BEI ABFAHRTEN MIT LAST IST DIE VERWENDUNG VON
ANHANGERN MIT BREMSEN EMPFOHLEN. IST DIES NICHT
MOGLICH, SOLLTE DIE GESCHWINDIGKEIT ENTSPRECHEND
DER BETRIEBSANLEITUNG BEGRENZT WERDEN.

GRAFIK 3:
s [Km] = LANGE DER ZURUCKLEGBAREN RAMPENSTRECKE
PRO STUNDE

F [N] = ZUGKRAFT

WIE MAN DIE GRAFIKEN LIEST:
- ANHANGELAST (Mtr) = 1t

- NEIGUNG (i) =2 %

- ZUGKRAFT (F) = 750 N

- GESCHWINDIGKEIT (V0) = 7 km/h

- MAX. LANGE DER ZURUCKLEGBAREN RAMPENSTRECKE
PRO STUNDE (s) = 8 km

ANHAENGELAST (ton)

» Mtrtjo Mtrt]0,5

Mgt

Datenblatt nach VDI Richtlinien 2198 bezieht sich auf die technischen Daten des Standard-Geréates. Die Angegebenen Masse und

Gewichte sind lediglich Richtwerte. Technische &nderungen, die der Verbesserung dienen, bleiben ohne besondere dnklindigung au-
sdrucklich vorbehalten. Die Leistungen sind mit Fabrik neuem Fahrzeug, nach Abschluss der Einstellfahrten in unserem San Donato Mila-
nese Werk, bei normalen Witterungs Verhéltnissen ermittelt worden. Leistungsangaben und Gewichte verstehen sich mit Standard Motor

und Batterie (Siehe Werte in Fettdruck) sowie Luftbereifung. Abweichende Ausstattung kann zu gednderten Werten fihren.
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